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Bedienungsanleitung IM1 — Universal

Messeingdnge: Gleichspannung, Gleichstrom, Pt100, Pt1000,

Thermoelement, Frequenz, Drehzahl, Zahler

Gerateeigenschaften:

* rote Anzeige von -1999...9999 Digits (optional: grin, orange oder blau)

« Ziffernhohe 14 mm

» Anzeigenjustierung uber Werksvorgaben oder direkt am Sensorsignal moglich
* min/max-Speicher

» 9 parametrierbare Stutzpunkte

» Anzeigenblinken bei Grenzwertuberschreitung / Grenzwertunterschreitung
* Tara-Funktion

* gleitende Mittelwertbildung

 zwei Relaisausgange

» Programmiersperre Uber Codeeingabe

» Schutzart IP65 frontseitig

+ steckbare Schraubklemme

« Zubehor: PC-basierte Konfigurationssoftware mit CD und USB-Adapter

ICS Schneider Messtechnik GmbH Tel.: 03303/504066 info@ics-schneider.de
Briesestra3e 59 Fax.: 03303 /5040 68 www.ics-schneider.de
D-16562 Hohen Neuendorf / OT Bergfelde



Identifizierung

STANDARD-TYPEN

Universalmesseingange

GehausegrolRe: 72x36 mm

Optionen — Aufschlisselung Bestellcode:

BESTELLNUMMER

IM1-6UR4B.000X.772xD
IM1-6UR4B.000X.572xD

Grundtyp M-Linie

Einbautiefe
100 mm inkl. Steckklemme

GehausegroRe
72x36x71 mm (BxHXxT)

[o]

Anzeigenart
Universalmesseingang

[<]

Anzeigenfarben

Griin
Rot E
Orange
Blau B

Anzahl der Stellen

4-stellig
Ziffernhohe

14 mm
Schnittstelle

ohne EI

Bedienung
E] physikalische Einheit

Version

interne Version

Schaltpunkte

2 Relaisausgange

Schutzart
ohne Tastatur, Bedienung tber
PC-Software PM-TOOL
IP65/steckbare Klemme

Versorgungsspannung
24 VDC galv. getrennt
230 VAC

Messeingang
Spannung, Strom, Temperatur,
Frequenz

Analogausgang

thne

Geberversorgung

E ohne

Dimensionszeichen sind auf Wunsch bei Bestellung anzugeben, z.B. mbar
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1. Kurzbeschreibung

1. Kurzbeschreibung

Das Schalttafeleinbauinstrument IM1-6U ist eine 4-stellige Digitalanzeige zur Messung diverser
Messsignale wie Spannung/Strom, Temperatur und Frequenz. Die Konfiguration erfolgt Uber 3
Fronttaster oder mittels einer optionalen PC-Software PM-TOOL. Eine integrierte Programmier-
sperre verhindert unerwlinschte Veranderungen von Parametern und lasst sich Uber einen
individuellen Code wieder entriegeln.

Mit den 2 integrierten Relais konnen Grenzwerte uberwacht und an eine Ubergeordnete Leitwarte
gemeldet werden. Der elektrische Anschluss erfolgt rickseitig Uber Steckklemmen.

Auswahlbare Funktionen wie z.B. die Abfrage des min/max-Wertes, die Tara-Funktion, die
Mittelwertbildung, die direkte Grenzwertverstellung im Betriebsmodus und zusatzliche Mess-
stutzpunkte zur Linearisierung des Messeingangs entsprechen dem Anspruch der Mess- und
Regeltechnik.



2. Montage

2. Montage

Bitte lesen Sie vor der Montage die Sicherheitshinweise auf Seite 28 durch und bewahren Sie
diese Anleitung als kuinftige Referenz auf.

36,0

Dimensionsfeld

1. Nach Entfernen der Befestigungselemente das Gerat einsetzen.

2. Dichtung auf guten Sitz Uberprufen

3. Befestigungselemente wieder einrasten und Spannschrauben per Hand festdrehen. Danach
mit dem Schraubendreher eine halbe Drehung weiter anziehen.

ACHTUNG! Drehmoment sollte max. 0,1 Nm nicht ubersteigen!



3. Elektrischer Anschluss

3. Elektrischer Anschluss
3.1. Anschlussbelegung

Typ IM1-6UR4B.000X.572xD — Versorgung 230 VAC 50/60 Hz
Typ IM1-6UR4B.000X.772xD — Versorgung 24 VDC galv.
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3.2. Anschlussbeispiele

Im Folgenden finden Sie einige Anschlussbeispiele in denen praxisnahe Anwendungen
dargestellt sind:

3.2.1. Strom / Spannung
2-Leiter Sensor 4...20 mA 2-Leiter Sensor 0/4...20 mA
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3. Elektrischer Anschluss

3-Leiter Sensor 0/1/2...10 V
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4-Leiter Sensor 0/1/2...10V, 50 mV
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3.2.2. Temperatur
Pt100 3-Leiter
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Pt1000 2-Leiter
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3.2.3. Frequenz / Drehzahl
Geber mit TTL-Ausgang
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3. Elektrischer Anschluss
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TTL-Ausgang

00]0)0)0)0©

/

- + oder
_@_I_’ TTL VvDC
- +
Geber- Geber
versorgung

Geber mit externer Spannungsquelle und
PNP-Ausgang

N N L
VAC
+ _ oder
PNF’)_L@— VDC
- +
Geber Geber-
versorgung

Geber mit externer Spannungsquelle und
NPN-Ausgang

N
IN NooL
VAC
oder
h+ |_|
NPN VDC
N\ S_/ _ N
Geber- Geber
versorgung

Geber mit externer Spannungsquelle,
NPN-Ausgang und erforderlichem
externen Widerstand

0/0]0)©00)0)©
IN| Ry Nt
_m_'_ 1 ‘ z)/g\gr
NG S_/ NPN VDC
Geber- Geber B N

versorgung



4. Funktionsbeschreibung und Bedienung

Geber mit PNP-Ausgang und externer
Widerstandsbeschaltung
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3.2.4. Zahler

Bei der Verwendung als Zahler benutzen Sie die Anschlussbeispiele fur Frequenz / Drehzahl
und den nachstehend ausgefuhrten Rucksetzeingang.

Manuelles Riicksetzen mit externem Taster

0000




4. Funktionsbeschreibung und Bedienung

4. Funktionsbeschreibung und Bedienung
4.1. Bedien- und Anzeigeelemente

Die Anzeige verfugt Uber 3 Tasten, mit denen man das Gerat parametrieren und hinterlegte
Funktionen wahrend des Betriebes abrufen kann. Funktionen, die man anpassen oder verandern
kann werden immer mit einem Blinken der Anzeige signalisiert. Die getatigten Einstellungen in
der Parameter-Ebene werden immer mit [P] bestatigt und dadurch abgespeichert. Die Anzeige
speichert jedoch auch automatisch alle Anpassungen und wechselt in den Betriebsmodus, wenn
innerhalb von 10 Sekunden keine weiteren Tastenbetatigungen erfolgen.

Tastensymbol Funktion im Betriebsmodus Funktion bei Parametrierung

Programmtaste Mit der Programmtaste [P] wird in ~ Wechsel in eine tiefere Parameter-
[P] die Parametrierung gewechselt. ebene oder zum hinterlegten Wert.

Mit der Minustaste [ V] kann je

nach eingestellter Tastenfunktion =~ Wechsel zwischen den Parametern
Minustaste [ V] der min-Wert abgerufen oder ein und andern von Parametern in der

unterer Grenzwert verandert Werteebene.

werden.

Mit der Plustaste [A] kann je
nach eingestellter Tastenfunktion =~ Wechsel zwischen den Parametern

Plustaste [A] der max-Wert abgerufen oder ein ~ und andern von Parametern in der
unterer Grenzwert verandert Werteebene.
werden.

Ein eingeschaltetes Relais oder ein aktivierter Schaltpunkt wird durch ein Leuchten der jeweiligen
Schaltpunkt-LED neben der 7-Segmentanzeige optisch gemeldet.

Ein Anzeigenuberlauf/-unterlauf wird mit 4 Balken ,- - - -, dargestellt.

Beispiel: Einstellen von Gerateparameter, z.B. Anwahl des Eingangssignals

I Parameter I—} IAuswahIméinchkeitI

A ypE ANPE (4]
@"‘"4”"‘[5 Uo t@]@

=
]

=

|

Beispiel: Einstellen von Zahlenwerten, z.B. Messbereichs-Endwert
A] _
@@E@E@E@E%@

Zahlenwerte werden von der kleinsten bis zur grof3ten Stelle mit [A] [ V] angepasst und stellen-
selektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf der héchstwertigsten Stelle parametriert
werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurick in die MenU-Ebene.



4. Funktionsbeschreibung und Bedienung / 5. Einstellen der Anzeige

4.2. Programmierung uber Konfigurationssoftware PM-TOOL USB:

Bestandteil inklusive der Software auf CD, ist ein USB-Kabel mit Gerate-Adapter. Die Verbindung
wird Uber einen Micro-USB auf der Gerateruckseite und zur PC-Seite mit einem USB-Stecker
hergestellt.

Systemvoraussetzungen: PC mit USB-Schnittstelle
Software: Windows XP, Windows VISTA

Mit diesem Werkzeug kann die Geratefiguration erzeugt, ausgelassen und auf dem PC
gespeichert werden. Durch die einfach zu bedienende Programmoberflache lassen sich die
Parameter verandern, wobei die Funktionsweise und die moglichen Auswahloptionen durch das
Programm vorgegeben werden.

ACHTUNG!

Bei der Parametrierung mit angelegtem Messsignal ist darauf zu achten, dass das Messsignal
keinen Massebezug auf den Programmierstecker hat.

Der Programmieradapter ist galvanisch nicht getrennt und direkt mit dem PC verbunden. Durch
Verpolung des Eingangssignals kann ein Strom uber den Adapter abflieBen und das Gerat sowie
angeschlossene Komponenten zerstoren!

5. Einstellen der Anzeige
5.1. Einschalten
Nach Abschluss der Installation kdnnen Sie das Gerat durch Anlegen der Versorgungsspannung

in Betrieb setzen. Prufen Sie zuvor noch einmal alle elektrischen Verbindungen auf deren
korrekten Anschluss.

Startsequenz
Wahrend des Einschaltvorgangs wird fur 1 Sekunde der Segmenttest (8 8 8 8), die Meldung des

Softwaretyps und im Anschluss fur die gleiche Zeit die Software-Version angezeigt. Nach der
Startsequenz folgt der Wechsel in den Betriebs- bzw. Anzeigemodus.



6. Parametrierung

6.1. Auswahl des Eingangssignals: type

6. Parametrierung

Bei der Typeneinstellung findet eine Zuordnung der Eingangsvariante statt, hier kann zwischen
den funf Eingangstypen Spannung, Strom, Pt100(0), Thermoelement und Impulssignal gewahlt

werden.

Auswahl Messsignal

‘ [
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spezielle
Parameter

<D

Allgemeine
Anzeigenparameter

SEC

N
v

Alarmparameter
AiFy

N
V)

Sicherheits-
parameter

r_ aC
‘n_n_u_:t

=)
P
Spannung
Hal £ [P]  siehe Seite 9-12
N
v O ,-,F, C‘ =) Strom
URCAU AU = siehe Seite 9-12
SLEE Pt100(0)
U e i/ ‘ @ siehe Seite 13

‘ @ Thermoelement
siehe Seite 13

milw] Impulseingang
- L" @ siehe Seite 14-15

(N
"y
g
7
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-——
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Messzeit, gleitende Mittelwertbildung, Anfangs-/
Endwertdarstellung im Display, Tastenfunktion,
Anzeigenblinken

siehe Seite 21

Grenzwertverhalten, Meldung Grenzwert,
Schaltverhalten, Schaltschwelle, Hysterese,
Verzdgerung

siehe Seite 23

Sperren / Freigeben der Parametrierung
siehe Seite 24



6. Parametrierung

6.1.1. Gerateparameter fur die Zuordnung von Spannungs-/Stromsignalen: VoLT, AMPE

VoLT: Es stehen vier Spannungssignale zur Auswahl: 0-10 V, 0-2 V, 0-1 V und 0-50 mV
AMPE: Hier kann zwischen folgenden Signalen gewahlt werden: 0-20 mA und 4-20 mA

[P] £YPE % UolE & AAPE & PLSE & EHE- & ifPu 4(P]

Parameter Auswahlmoglichkeit Default
vout ol O-10 O- 2 0-  0-50 0-10
SEAU
avee ANFPE 0O-20 4-20 SERRA a-20
Parameter Auswahlmaoglichkeit Default
End Frd 4955  »is 9999 ooo
EEHU HDEJ
bei oder zusatzlich .
SEnRA CAL
offs OFF5 45599 ws 5555 4O
SERL ol A
bei oder zusatzlich
S5EnA CAL

dotA ok H o bis oo 0
EndA E~dA 4999 s 959995 ooo
offA JFFAR +4959 bns 95999 oooo
taA EH~-HF 489599 bs 95955 O
zero 2E- 0 o0 eis 995 oo
OUEr [JI/Er rmo ‘ ‘ICI,I_-“_— H:—Flnlj 5 FPr
0P~ no

10



6. Parametrierung

Parameter Auswahimoglichkeit Default
sca SPCHR O bis g o
asa ! 5! 49359  bis gggr
w1 | P [ 4933 s 9333

bis
gse o1 589 +45958 wis 55599
mwpe | PS5 +4555 bis gggg

End / OFFS: Messbereichsendwert / Messbereichsanfangswert

Mit diesem Wertepaar wird dem Messsignal der gewinschte Anzeigewert zugeordnet.

Wurde Sen.V oder Sen.A als Eingangsvariante gewahlt, kann zwischen noCA und CAL gewahlt
werden. Bei noCA wird der zuvor eingestellte Anzeigenwert GUbernommen, bei CAL erfolgt die
Abgleichung Uber die Messstrecke und der analoge Eingangswert wird Gbernommen.

dot.A: Kommastelle / Dezimalstelle
Mit dem Dezimalpunkt wird die Dezimaldarstellung des Anzeigewertes festgelegt. Dieser wird
ebenfalls fur die Einstellung der Grenzwerte herangezogen.

EndA / OFFA: Umskalieren der Messeingangswerte
Mit dieser Funktion lasst sich der Endwert / Anfangswert auf z.B. 19,5 mA / 3,2 mA ohne Anlegen
des Messsignals umskalieren.

tArA: Einstellen des Tarawertes / Offsetwertes
Der vorgegebene Wert wird zu dem linearisierten Wert hinzu addiert. So lasst sich die Kennlinie
um den gewahlten Betrag verschieben.

ZErO: Nullpunktberuhigung

Bei der Nullpunktberuhigung kann ein Wertebereich um den Nullpunkt vorgewahlt werden, bei
dem die Anzeige eine Null darstellt. Sollte z.B. eine 10 eingestellt sein, wirde die Anzeige in
einem Wertebereich von -10 bis +10 eine Null anzeigen und darunter mit -11 und dariber mit
+11 fortfahren.

OVEr: Uber- und Unterlaufverhalten

Der Uberlauf / Unterlauf des Messeingangs wird mit 4 Balken oben bzw. 4 Balken unten ange-
zeigt. Die Ausnahme bildet der Eingangstyp ,4-20“ (mA) bei dem ein Messwert kleiner als 1 mA
schon als Unterlauf gewertet wird. Dies soll einen Sensorausfall kenntlich machen.

11



6. Parametrierung

Hier findet keine zusatzliche Bereichsuberprifung statt. Wird der Anzeigebereich
no verlassen, bleibt die Anzeige einfach auf dem kleinsten Wert ,,dl.Lo* bzw. héchsten
Wert ,dl.HI“ stehen.

Bei Uber-/Unterschreitung des Anzeigebereichs ,dl.Lo“/ ,dI.HI* wird Uberlauf /

ACI Unterlauf angezeigt.

Das Messsignal muss sich genau im vorgegebenen Messbereich ,EnD“/“OFFS*
rAnG befinden, damit kein Uberlauf erkannt wird. Der Anzeige- und Wandlerbereich wird
zusatzlich Uberwacht.

Das Messsignal wird auf £5% vom eingestellten Messbereich Uberwacht. Der

s Anzeigebereich wird zusatzlich uberwacht.

Das Messsignal wird auf £10% vom eingestellten Messbereich Uberwacht. Der

Ll Anzeigebereich wird zusatzlich uberwacht.

SPC.A: Anzahl der zusatzlichen Stutzpunkte.

Es lassen sich zum Anfangs- und Endwert noch 9 zusatzliche Stutzpunkte definieren, um nicht
lineare Sensorwerte zu linearisieren. Es werden nur die aktivierten Stutzpunkteparameter
angezeigt.

dIS1...dIS9: Anzeigewerte fur Stutzpunkte.
Unter diesem Parameter werden die Stutzpunkte wertmafig definiert.

INP1...INP9: Analogwerte fur Stutzpunkte.

Die Stutzpunkte werden immer nach ausgewahltem Eingangssignal ma/V vorgegeben. Hier
lassen sich die gewuinschten Analogwerte aufsteigend frei parametrieren.

12



6. Parametrierung

6.1.2. Gerateparameter fiir die Zuordnung von Pt100(0), Thermoelement: Pt.SE, THEr

Pt.SE: Es stehen drei Varianten zur Verfligung:

Pt.Lo: Pt100 3-Leiter -50.0...200.0°C / -58.0...392.0°F
Pt.Hi: Pt100 3-Leiter -200...850°C / -328...1562°F
Pt.tH: Pt1000 2-Leiter -200...850°C / -328...1562°F

tHEr: Hier unterscheidet man zwischen: Thermoelement Typen L, J, K, B, S,N,E, T,R

[P) EYPE % UoLEt & ANPE & PLSE % EHE- & inPL 4[P]

Parameter Auswahlmaoglichkeit Default
rese PESE Ptlo PEH ! PLEH Ptlo
Parameter Auswahlmaoglichkeit Default
ter EHE~ EHYFL EYFJ EYPH EYFPH EHFPL
EYFS EYPA EYFE EYHPLE

EYFP -

Parameter Auswahlmaoglichkeit Default
unit (i~ 1L or “F o
ofFs OFF5 - {99 v (33

- 355 b 355 ooon

Unlit: Art der Temperaturmessung.
Mit Unlt wahlt man die Darstellung der Temperatur in °C oder °F.

OFFS: Leitungsanpassung.

Der Werteabgleich bei einer Temperaturmessung in °C kann zwischen -20,0 und +20,0 und bei
einer spateren Messung in °F zwischen -36 und +36 eingestellt werden. Wird die Art der
Messung spater umgeschaltet, wird der Wert gerundet.

Allgemeine Anzeigenparameter siehe Seite 21
Alarmparameter siehe Seite 22
Sicherungsparameter zum Sperren / Freigeben der Parametrierung siehe Seite 24
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6. Parametrierung

6.1.3. Gerateparameter fiir die Zuordnung von Impulssignalen: IMPU

FrEq: Frequenzmessung von TTL-Signalen, PNP-/NPN-Sensoren.

tUrn: Drehzahlmessung (vereinfachte Einstellmdglichkeit) von TTL-Signalen,
PNP-/NPN-Sensoren. Mit dieser Funktion I&sst sich auch ein Durchfluss skalieren.
CO.up: Zahleingang (Aufwartszahler) fur TTL-Signale, PNP-/NPN-Sensoren.
CO.on: Zahleingang (Abwartszahler) fur TTL-Signale, PNP-/NPN-Sensoren.

6.1.3.1. Frequenzmessung

(P) EYPE & UoLE & ANPE & PLSE & EHE- & AP 4 (P)

Parameter Auswahlmoglichkeit Default
wee (TP o FRES
Parameter Auswahlmoglichkeit Default
e (EYP EEL  APA PAP RRO EEL
ranG ~HAL 95955 959585 55955 55535 55595
FILt L E Ao | ] 2 | g Y=
20 s oo 200
500
End £rd 4555 bis 99585 gooo
offs [JFF5 H555  bis 595955 oooo
dotF dotF O wis 0000 O
EndF E~dF D000 bis 95955 oot
offF OFFF [DOOO bis 55558 oooo
taA FA~H 4985 bwis 5555 0
sfcF SPCF O bis = 0
as1i 4! 5! 4993 i 55585
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6. Parametrierung

Parameter Auswahlmaoglichkeit Default
mPa | ~F 1 4999  bis EEEIE]
bis
dse o/ 59 +4595939 ws 5555
mPo | ~P5 H5995 bis 995945

I.tYP: Impulssignal
Die Ansteuerung des Impulseingangs kann in drei verschiedenen Modi erfolgen.

ttL Aktive TTL-Signale mit ca. 0,8 V untere und ca. 2 V obere Schwelle.
nPn Passiver Schaltkontakt, der den internen Pullup nach Masse schaltet.
PnP  Aktiver Sensorausgang. In der Anzeige wird ein Pulldown geschaltet.

nAM Namureingang. Low <1,5 mA, High > 2,5 mA

rAnG: Auswahl des Frequenzbereichs
Hier kann man unter vier unterschiedlichen Frequenzbereichen wahlen.

9.999 0...9,999 Hz (automatischer Softwarefilter auf 100 Hz/5ms)
99.99 0...99,99 Hz (automatischer Softwarefilter auf 500 Hz/5ms)
999.9 0...999,9 Hz

9999 0...9999 Hz (annahernd 10 kHz)

FILt: Begrenzung der Impulslange
Zur Entprellung mechanischer Kontakte Uber die Wahl der Filterfrequenz.

no keine Spezielle Auswertung der Impulslange.

2 2 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 250 ms
5 5 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 100 ms
10 10 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 50 ms

20 20 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 25 ms
50 50 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 10 ms
100 100 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 5 ms

500 500 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 1 ms
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6. Parametrierung

End / OFFS: Messbereichsendwert / Messbereichsanfangswert
Mit diesem Wertepaar wird dem Impulssignal der gewlnschte Anzeigewert zugeordnet.

dot.F: Kommastelle / Dezimalstelle
Mit dem Dezimalpunkt wird die Dezimaldarstellung des Anzeigewertes festgelegt. Dieser wird
ebenfalls fur die Einstellung der Grenzwerte herangezogen.

End.F / OFF.F: Umskalieren der Impulssignale
Mit dieser Funktion Iasst sich die Eingangsfrequenz (rAnGE) ohne Anlegen des Impulssignals
umskalieren.

tArA: Einstellen des Tarawertes / Offsetwertes
Der vorgegebene Wert wird zu dem linearisierten Wert hinzu addiert. So lasst sich die Kennlinie
um den gewahlten Betrag verschieben.

SPC.F: Anzahl der zusatzlichen Stutzpunkte

Es lassen sich zum Anfangs- und Endwert noch 9 zusatzliche Stutzpunkte definieren, um nicht
lineare Sensorwerte zu linearisieren. Es werden nur die aktivierten Stltzpunktparameter
angezeigt.

dIS1...dIS9: Anzeigewerte fur Stltzpunkte.
Unter diesem Parameter werden die Stitzpunkte wertmalig definiert.

INP1...INP9: Analogwerte fur Stltzpunkte.

Die Stutzpunkte werden immer nach ausgewahltem Eingangssignal ma/V vorgegeben. Hier
lassen sich die gewtinschten Analogwerte aufsteigend frei parametrieren.
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6. Parametrierung

6.1.3.2. Drehzahlmessung

Da sich mehr als 80% der Anwendungen einer Frequenzmessung auf eine Drehzahl bezieht, gibt
es uber den Typen ,Turn® eine vereinfachte Einstellmoglichkeit. Mit dieser Funktion lasst sich
auch ein Durchfluss skalieren.

[P] EYPE & UolE & AAPE & PLSE & EHE- & iAPL 5 (P

Parameter Auswahlmaoglichkeit Default
IMPu ‘ :':nu'ju "l: 1_11':‘:‘

Parameter Auswahlmaoglichkeit Default
we  (EHP EEL AP PRFP ARMA EEL
Lk F ILE Ao = S | 0 no

c0 50 100 2800

-I—Il-l‘

I N
PPt PPE DDO ¢ bvs 5533 0oo !
tme F /[IE GSE[C ‘ ‘,n' {r ‘ ‘l'_ll_-ll_ll- oA

dot dob O vis aoou 0

I.tYP: Impulssignal

Die Ansteuerung des Impulseingangs kann in drei verschiedenen Modi erfolgen.

ttL Aktive TTL-Signale mit ca. 0,8 V untere und ca. 2 V obere Schwelle.
nPn Passiver Schaltkontakt, der den internen Pullup nach Masse schaltet.
PnP  Aktiver Sensorausgang. In der Anzeige wird ein Pulldown geschaltet.

nAM Namureingang. Low <1,5 mA, High > 2,5 mA
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6. Parametrierung

FILt: Begrenzung der Impulslange
Zur Entprellung mechanischer Kontakte uber die Wahl der Filterfrequenz.

no keine Spezielle Auswertung der Impulslange.
2 2 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 250 ms
5 5 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 100 ms
10 10 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 50 ms
20 20 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 25 ms
50 50 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 10 ms
100 100 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 5 ms

500 500 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 1 ms

PPt: Impulse pro Umdrehung

Uber diesen Parameter l3sst sich die Impulszahl pro Umdrehung direkt eintragen. Hier wird in der
Regel mit Zahnradern und deren Zahnzahl, Inkrementalgebern mit deren Auflosung oder
Scheiben mit einer Anzahl von Bohrungen gearbeitet. Bei einfachen Durchflusszahlern mit
Fligelrad tragt man lediglich die Anzahl der Impulse pro Liter oder Kubikmeter ein.

tIME: Zeitbasis
Die Zeitbasis ist in der Regel fur die Drehzahl immer ,MIn“ kann jedoch auch auf Sekunde und
Stunde geandert werden.

dot: Kommastelle / Dezimalstelle
Mit dem Dezimalpunkt wird die Dezimaldarstellung des Anzeigewertes festgelegt. So lasst sich
eine Drehzahl mit bis zu 3 Nachkommastellen darstellen, wenn diese klein genug ist.

Beispiel: Drehzahlmessung

Die Drehzahl einer Walze in einem Stahlwerk soll in Umdrehungen/Minute mit einer Nachkomma-
stelle angezeigt werden. Uber eine Lochscheibe mit 18 Léchern in einem Winkel von 20° wird die
Drehgeschwindigkeit aufgenommen. Die maximale Drehzahl der Walze betragt 60 Umdrehungen
pro Minute. Damit stellt der Kunde z.B. FILt = 100; PPt = 18; tIME = MIn; dot = 0,0 ein. Die
Herausforderung bei der Filtereinstellung ist die Impulslange richtig einzuschatzen.
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6. Parametrierung

6.1.3.3. Auf-/Abwartszahler

[P] EYPE & UoLt & ANPE S PLSE s EHE- 4 iPu 4 [P]

Parameter Auswahiméglichkeit Default
wmpe TPy CouP LCodn
Parameter Auswahlméglichkeit Default
Ltyp  (FYP ELEL CAPA PAP  ARN EEL
CobA T obH FPuolLS5 SEC A Pul S5
eace EJLE FPoS ! RECR =1=1
res P-ES OO0 1! wis 55595 oo
e F iLE Ao c 5 0 mo
20 50 oo 200
500
End End 49939 ws 9855 ooo
endc Endl OO0 ! i 9555 oo
st~ SE O bs 9595
dot ok L bis ooon g

I.tYP: Impulssignal
Die Ansteuerung des Impulseingangs kann in drei verschiedenen Modi erfolgen.

ttL Aktive TTL-Signale mit ca. 0,8 V untere und ca. 2 V obere Schwelle
nPn Passiver Schaltkontakt, der den internen Pullup nach Masse schaltet.
PnP  Aktiver Sensorausgang. In der Anzeige wird ein Pulldown geschaltet.

nAM Namureingang. Low <1,5 mA, High > 2,5 mA
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6. Parametrierung

Co.bA: Zahlerbasis

Standardmafig erfasst die Anzeige im Zahlerbetrieb die einlaufenden Impulse. Jedoch kann
auch die Systemzeit in Sekunden oder Minuten als Zahlerbasis herangezogen werden. Dabei
wird der Impulseingang zur Torzeit, der bei Flanke PoSI (HIGH-Signal) zahlt und bei LOW steht.
Bei der Flanke nEGA ist die Logik umgekehrt.

EdGE: Zahlanfang / Zahlende (Flanke)

Die aktive Flanke gibt an, wann gezahlt wird. Ist als Zahlerbasis die Impulserfassung PuLS
gewahlt, dann wird dariber angegeben ob bei der positiven Flanke PoSI oder der negativen
Flanke nEGA der interne Zahler erhoht wird. Ist die Zahlerbasis die Zeit, so wird die Aktive-
/HIGH-Ansteuerung mit PoSI und die Passive-/LOW-Ansteuerung mit nEGA gewahlt. Der
Zahlerreset ist immer statisch.

PrES: Vorteiler (Prescaler)

Uber den Vorteiler (Prescaler) erfolgt in der Anzeige eine Vorteilung, so dass sich auch groRe
Impulszahlen z.B. 5.000.000 durch die Anzeige erfassen lassen. Nur der vorgeteilte Wert wird flr
die Skalierung mit einbezogen.

FILt: Begrenzung der Impulslange
Zur Entprellung mechanischer Kontakte Uber die Wahl der Filterfrequenz.

no keine Spezielle Auswertung der Impulslange.

2 2 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 250 ms
5 5 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 100 ms
10 10 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 50 ms
20 20 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 25 ms
50 50 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 10 ms

100 100 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 5 ms

500 500 Hz bei Tastverhaltnis 1:1 => minimale Impulslange 1 ms

End, End.C: Anzeige-Endwert und Impulszahl-Endwert

Der Anzeigewert wird frei Uber die vorgeteilte Impulszahl linearisiert. Dazu wird die Anzahl der
gewulnschten Impulse einem Anzeigewert zugeordnet. Der Nullpunkt lasst sich nicht vorwahlen.
Bei einem Ruckwartszahler dient der End und End.C als Startwert. Fur die absoluten Zahler-
grenzwerte werden die Einstellungen von dl.HI und dl.Lo herangezogen. Werden diese erreicht,
blinken alle Stellen mit dem erreichten Wert, was einem Uberlauf bzw. Unterlauf entspricht.

rSt: Resetwert

Bei der Einstellung rSt=0 wird bei einem Resetkontakt der Startwert zurickgesetzt. Bei einem
Wert ungleich 0 wird der Anzeigewert um die Anzahl der eingetragenen Impulse verandert. Die
Wertanderung erfolgt gegenlaufig zur voreingestellten Laufrichtung.

Allgemeine Anzeigenparameter siehe Seite 21
Alarmparameter siehe Seite 22
Sicherungsparameter zum Sperren / Freigeben der Parametrierung siehe Seite 24
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6. Parametrierung

6.2. Allgemeine Anzeigenparameter

Parameter Auswahlmaoglichkeit Default
sec SEL OO i 20 R
etm L} 7 01 bis ol
dHl A [H { 4555  bis 95585 —45955
dile o Lo 4999 bis 599549 54945949
st EASE o EHE~ RALL no
FLAs F! AS ro HL- 1 RL-2 AL IZ no

SEC: Messzeit

Einstellen der Basismesszeit bzw. des Frequenzfilters zur Beruhigung des Messwertes. Dieser
Filterwert ist von 0,01...2,00 Sekunden einstellbar. Bei Impulsmessungen kann der Wert bis 0,00
gewahlt werden, so dass die Erkennung mit der maximalen Geschwindigkeit 1auft.

GLM: gleitende Mittelwertbildung

Neben der Messzeit lasst sich auch eine gleitende Mittelwertbildung von 1...20 Werten aktivieren.
Hierbei findet keine gesonderte Gewichtung zwischen den vergangenen Werten statt. Bei GLM =
1 ist die gleitende Mittelwertbildung abgeschaltet.

dl.Lo, dl.HI: Anfangswertdarstellung / Endwertdarstellung im Display

Zur Uberlaufbewertung wird der Messbereich und das optional gewahite Uberlaufverhalten
(OVEr) ausgewertet. Zusatzlich dazu lasst sich dieser Bereich durch die beiden Parameter dl.HI
und dl.Lo weiter eingrenzen.

tASt: Zuweisung (Hinterlegung) von Tastenfunktionen

Hier kann fur den Betriebsmodus entweder eine min/max-Werteabfrage oder eine Grenzwert-
korrektur auf den Richtungstasten hinterlegt werden. Wird mit EHtr der min/max-Speicher
aktiviert, werden die gemessenen min/max-Werte wahrend des Betriebes gespeichert und
konnen Uber die Richtungstasten [A] [ V] abgefragt werden. Bei Gerateneustart gehen die Werte
verloren. Wahlt man die Grenzwertkorrektur AL.LI, kann man wahrend des Betriebes die Werte
der Grenzwerte verandern ohne den Betriebsablauf zu behindern. Wurde no parametriert, sind
die Richtungstasten [A] [ V] im Betriebsmodus ohne Funktion.

FLAS: Anzeigenblinken bei Grenzwertunterschreitung / Grenzwertiberschreitung

Hier kann ein Anzeigenblinken als zusatzliche Alramfunktion entweder zum ersten Grenzwert
(Auswahl: AL-1), zum zweiten Grenzwert (Auswahl: AL-2) oder zu beiden Grenzwerten
(Auswahl: AL-12) hinzugefugt werden. Mit no (Werkseinstellung) wird kein Blinken zugeordnet.
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6. Parametrierung

6.3. Alarmparameter

Parameter Auswahlmaoglichkeit Default

AFu A IFy aFF  an HiL ! Lal |

rAAL Oukr oF -
ALEr  H IE-~ Ao oF - =1a) o
AL = IL ! 49995 bis 59949 oo
ALY A IHY OO000 bis 5484949 o
Al H IH ! 49859 bis 9959459 200
AlLo H Lo 45585 bis 5489499 L
AoF H loF O00O0O bis 59499 o
Al.on n-:' Lo :'__:':'_-:'BL-:' bis ‘55’5’5’ L-l'
A2.Fu F:'En':u DFF o ‘H ”_ / n'_ n_—u'_ :"

l—l-t'l‘u'_-l I_'-l'l_ltl‘ EH':F
A2.Er :-:'E-'.E:“ O DFF o no
au HZL ! 459549 bis 5959595 300
A2Hy HcZoHY OO00O0 bis 5489499 U
A2zHl HZ2H ! 458985 bis 5995 SO
A2lo AcdLo 459595 bis 594559 00
nofF F-oaoF O000 bis ‘9’——“——'9 ...
A2.0n Fl’E’.CH‘l B’:’BE bis ‘9'_-”_-“3-' ...
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6. Parametrierung

A1.Fu, A2.Fu: Grenzwertverhalten

Mit dem Funktionsprinzip kann zwischen verschiedenen Arbeitstypen der Schaltausgange
gewechselt werden. Ist Ax.Fu = oFF gewahlt, werden die zugehdrigen Schaltpunktparameter
nicht angezeigt.

Der Schaltpunkt ist ohne Funktion und zugehdrige Parameter werden nicht

o angezeigt. (Defaultzustand).

Der Schaltpunkt ist im Messbetrieb eingeschaltet und zugehoérige Parameter bis auf

il Ax.Er und Ax.tY werden nicht angezeigt.

HI-LI  Bei Grenzwertuberschreitung schalten.
Lo.LI  Bei Grenzwertunterschreitung schalten.
rAnG Schalten im vorgegebenen Bereich.

Out.r Schalten aulRerhalb des vorgegebenen Bereichs.

A1.Er, A2.Er: Meldung bei Grenzwertfehler

Sollte eine Gerateprufsumme nicht stimmen oder der Anzeigebereich verletzt werden, kann man
das Verhalten der Schaltpunkte vorgeben.

Das gewahlte Schaltpunktverhalten aktiviert. Im Push-Pull-Betrieb wird HIGH/L+

on geschaltet.

Die Schaltpunkte verhalten sich umgekehrt. Das Fehlverhalten Uberschreibt bei

il aufgetretenem Fehler die eigentliche Grenzwertfunktion.

hat ein Fehler keine definierten Auswirkungen. Das bedeutet bezlglich der
no Uberlaufsauswertung einen Wert von 10.000 und fir die Unterlaufsauswertung einen
Wert von -2.000.

A1.L1, A2.L1: Schaltschwelle
Hier wird die Schaltschwelle angegeben, ab der ein Alarm reagiert bzw. aktiviert/deaktiviert wird.
Bei der Fensterfunktion eines Schaltpunktes wird dieser Parameter nicht abgefragt.

A1.HY, A2.HY: Hysterese
Die Hysterese definiert eine Differenz zum Grenzwert um die ein Alarm verspatet reagiert. Dieser
Parameter wird nicht bei der Fensterfunktion eines Schaltpunktes abgefragt.

A1.Hl, A2.HI: Oberer Grenzwert

A1.Lo, A2.Lo: Unterer Grenzwert

Bei den Bereichsfunktionen A1.FU, A2.FU = rAnG oder Out.r definiert dieser Wert zwischen
»-1999...9999" die obere/untere Grenze der Fensterfunktion. Bei anderen Funktionsprinzipien
wird dieser Parameter nicht angezeigt. Das Funktionsprinzip kann zwischen Schaltpunkt 1 und 2
wechseln.

A1.0F, A2.oF: Abfallverzégerung

Hier kann fur die Grenzwerte ein verzégertes Ausschalten von 0-5999 s vorgegeben werden. Der
Zeitwert wird nicht dauerhaft gespeichert und wird durch einen Geratestart zurlickgesetzt. Zudem
wird beim Geratestart direkt der Alarmzustand ermittelt, ohne die eingestellte Verzégerung zu
bertcksichtigen.

A1.on, A2.on: Anzugsverzdgerung

Hier kann fur die Grenzwerte ein verzdgertes Einschalten von 0-5999 s vorgegeben werden. Der
Zeitwert wird nicht dauerhaft gespeichert und wird durch einen Geratestart zurtickgesetzt. Zudem
wird beim Geratestart direkt der Alarmzustand ermittelt, ohne die eingestellte Verzdgerung zu
bertcksichtigen.
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6. Parametrierung / 7. Reset auf Defaultwerte (Werkseinstellung)

6.4. Sicherheitsparameter zum Sperren/Freigeben der Parametrierung

Parameter Auswahlmaoglichkeit Default
code [ odE OOO0 wis 5555 23q
o ron ULOC LOC

CodE: Vergabe eines individuellen Zahlencodes (4-stellige Zahlenkombination, frei belegbar)
Wird dieser Code vergeben (0000 Werkseinstellung), werden dem Bediener alle Parameter
gesperrt, wenn danach LOC im Menupunkt run gewahlt wird. Durch Drucken von [P] im
Betriebsmodus fur ca. 3 Sekunden, erscheint in der Anzeige die Meldung CodE. Der Code ist vor
jedem Parametrierversuch einzugeben, bis unter run die Programmierung mit ULoC wieder
freigeschaltet wird.

run: Aktivierung / Deaktivierung der Programmiersperre

Hier kann mit [A] [VY] zwischen deaktivierter Tastensperre ULOC (Werkseinstellung) und
aktivierter Tastensperre LOC gewahlt werden. Wurde LOC gewahlt, ist die Tastatur gesperrt. Um
erneut in die Menu-Ebene zu gelangen, muss [P] im Betriebsmodus 3 Sekunden lang gedruckt
werden. Der nun erscheinende CodE (Werkseinstellung 0000) wird mit [A] [V] und [P]
eingegeben und entsperrt die Tastatur. Eine fehlerhafte Eingabe wird mit FAIL angezeigt.

Im LOC-Modus lasst sich die Anzeige nicht zurtiicksetzen, was den regularen Betrieb zusatzlich
sichern soll.

7. Reset auf Defaultwerte (Werkseinstellung)

Um das Gerat in einen definierten Grundzustand zu versetzen besteht die Mdoglichkeit, einen
Reset auf die Defaultwerte durchzufuhren. Dazu ist folgendes Verfahren anzuwenden:
Spannungsversorgung des Gerates abschalten. Taste [P] betatigen und Spannungsversorgung
bei gedruckter [P]-Taste wieder zuschalten. Taste [P] so lange dricken, bis in der Anzeige ,=---"
erscheint. Durch das Ruicksetzen werden die Defaultwerte geladen und fur den weiteren Betrieb
verwendet. Das Gerat ist nun in den Auslieferungszustand zurtickversetzt.

ACHTUNG! Alle anwendungsspezifischen Daten gehen verloren!

24



8. Technische Daten

Gehause

Abmessungen

Einbauausschnitt
Wandstarke
Befestigung
Material
Dichtungsmaterial
Schutzart
Gewicht
Anschluss
Anzeige
Ziffernhdhe
Segmentfarbe
Anzeigebereich
Schaltpunkte
Uberlauf
Unterlauf
Anzeigezeit

Signal

Spannung
Spannung
Spannung
Spannung
Strom

Strom
Pt100-3-Leiter
Pt100-3-Leiter
Pt1000-2-Leiter
Thermo K
Thermo S
Thermo N

72x36x71 mm (BxHxT)

72x36x100 mm (BxHxT) einschliellich Steckklemme
68,0%07 x 32,006 mm

bis 5 mm

Schraubelemente

PC Polycarbonat, schwarz, UL94V-0

EPDM, 65 Shore, schwarz

Standard IP65 (Front), IPOO (Ruckseite)

ca. 100 g

Steckklemme; Leitungsquerschnitt bis 1,5 mm?2

14 mm

rot (optional griin, orange oder blau)
-1999 bis 9999

LED S1, LED S2

waagerechte Balken oben
waagerechte Balken unten

0,01 bis 2,00 Sekunden

Messbereich  Messspanne Auflosung
0...10V 0..12V > 14 bit
0..2V 0..22V > 14 bit
0..1V 0..11V > 14 bit
0...50 mV 0...75mV

4..20 mA 1...22 mA

0...20 mA 0...22mA

-50...200°C -58...392°F 0,1°C/0,1°F
-200...850°C -328...1562°F  1°C/1°F
-200...850°C -328...1562°F  1°C/1°F
-270...1350°C  -454...2462°F 1°C/1°F
-50...1750°C -328...3182°F 1°C/1°F
-270...1300°C  -454...2372°F 1°C/1°F

25

8. Technische Daten

Innen-
widerstand

Ri > 100 kQ
Ri =10 kQ
Ri 210 kQ
Ri 210 kQ
Ri=~125Q
Ri=~125Q



8. Technische Daten

Signal
Thermo J
Thermo T
Thermo R
Thermo B
Thermo E
Thermo L
Frequenz
NPN
PNP
Drehzahl
Zahler

Impulseingang

Reset-Eingang
Messfehler
Standard
Pt100/Pt1000

Thermoelemente

Genauigkeit

Vergleichsmessstelle

Temperaturdrift
Messzeit
Messrate
Messprinzip
Auflésung

Ausgang

2 Relais mit
Wechslerkontakt

Schnittstelle

Messbereich Messbereich Auflosung
-170...950°C -274..1742°F 1°C/ 1°F
-270...400°C -454...752°F 1°C/ 1°F
-50...1768°C -58...3214°F 1°C / 1°F
80...1820°C 176...3308°F 1°C/ 1°F
-270...1000°C -454...1832°F 1°C/1°F
-200...900°C -328...1652°F 1°C/1°F

0...10 kHz 0...10 kHz 0,001 Hz

0...3 kHz 0...3 kHz 0,001 Hz

0...1 kHz 0...1 kHz 0,001 Hz
0...9999 1/min 0...9999 1/min 0,001 1/min
0...9999 (Vorteiler bis 1000)

TTL HTL/PNP NPN Namur

Low <2V, Low<6V, Low <0,8 V, Low <1,5 mA,
High >3V  High >8 V High Gber High >2,5 mA

Widerstand
Aktiv <0,8 V

0,2% vom Messbereich + 1 Digit
0,5% vom Messbereich + 1 Digit
0,3% vom Messbereich + 1 Digit

+1°C

100 ppm /K

0,01...2,0 Sekunden

ca. 1/s bei Temperaturfuhler, ca. 100/s bei Normsignalen
U/F-Wandlung

ca. 14 Bit bei 1s Messzeit

Schaltspannung 30 VDC/AC, max. 2 A resistive Last
Lebensdauer < 30 mV/< 10 mA — min. 2,5x10"6

30 VDC /1 A—min. 5x1015

30 VDC /2 A—min. 1x1015

Achtung!

Ein hoher Schaltstrom fuhrt zu einer Warmeentwicklung,

welche Einfluss auf die Genauigkeit der Thermoelemente hat!

Konfigurationsschnittelle zur PC-Software PM-TOOL
mit Micro-USB-stecker
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Netzteil

Speicher

Datenerhalt
Umgebungsbedingungen
Arbeitstemperatur
Lagertemperatur
Klimafestigkeit

EMV

CE-Kennzeichnung

Sicherheits-
bestimmungen

230 VAC £ 10% 50/60 Hz, < 10 VA
24 VDC % 10% galvanisch getrennt, <3 VA

EEPROM
2 100 Jahre bei 25°C

-20°C...+50°C

-30°C...+70°C

relative Feuchte 0-85% im Jahresmittel ohne Betauung
EN 61326

Konformitat gemal Richtlinie 2014/30/EU

gemal Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU
EN 61010; EN 60664-1
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9. Sicherheitshinweise

9. Sicherheitshinweise
Bitte lesen Sie folgenden Sicherheitshinweise und die Montage Kapitel 2 vor der Installation
durch und bewahren Sie diese Anleitung als kiinftige Referenz auf.
BestimmungsgemaRe Verwendung

Das IM1-6U-Gerat ist fur die Auswertung und Anzeige von Sensorsignalen bestimmt.

7 Bei nicht bestimmungsgemaRBer Verwendung oder Bedienung
' \ > o
VA kann es zu Personen- und/oder Sachschaden kommen.

Kontrolle des Gerates

Die Gerate werden vor dem Versand uberpruft und in einwandfreiem Zustand verschickt. Sollte
an dem Gerat ein Schaden sichtbar sein, empfehlen wir eine genaue Uberpriifung der
Transportverpackung. Informieren Sie bei einer Beschadigung bitte umgehend den Lieferanten.

Installation

Das IM1-6U-Gerat darf ausschlie3lich durch eine Fachkraft mit entsprechender Qualifikation, wie
z.B. einem Industrieelektroniker oder einer Fachkraft mit vergleichbarer Ausbildung, installiert
werden.

Installationshinweise

* In der unmittelbaren Nahe des Gerates durfen keine magnetischen oder elektrischen Felder,
z.B. durch Transformatoren, Funksprechgerate oder elektrostatische Entladungen auftreten.

+ Die Absicherung der Versorgung sollte einen Wert von 0,4A trage nicht tiberschreiten!

* Induktive Verbraucher (Relais, Magnetventile, usw.) nicht in Geratenahe installieren und durch
RC-Funkenldéschkombinationen bzw. Freilaufdioden entstoren.

+ Eingangs-, Ausgangsleitungen raumlich getrennt voneinander und nicht parallel zueinander
verlegen. Hin- und Ruckleitungen nebeneinander fihren. Nach Moglichkeit verdrillte Leitungen
verwenden. So erhalten Sie die genausten Messergebnisse.

+ Bei hoher Genauigkeitsanforderung und kleinem Messsignal sind die Fuhlerleitungen
abzuschirmen und zu verdrillen. Grundsatzlich sind diese nicht in unmittelbarer Nahe von
Versorgungsleitungen von Verbrauchern zu verlegen. Bei der Schirmung ist diese nur einseitig
auf einem geeigneten Potenzialausgleich (in der Regel Messerde) anzuschlieRen.

+ Das Gerat ist nicht fur die Installation in explosionsgefahrdeten Bereichen geeignet.

+ Ein vom Anschlussplan abweichender elektrischer Anschluss kann zu Gefahren fur Personen
und Zerstorung des Gerates fuhren.

* Der Klemmenbereich der Gerate zahlt zum Servicebereich. Hier sind elektrostatische
Entladungen zu vermeiden. Im Klemmenbereich kdnnen durch hohe Spannungen gefahrliche
Korperstrome auftreten, weshalb erhdhte Vorsicht geboten ist.

» Galvanisch getrennte Potenziale innerhalb einer Anlage sind an einem geeigneten Punkt
aufzulegen (in der Regel Erde oder Anlagenmasse). Dadurch erreicht man eine geringere
Stérempfindlichkeit gegen eingestrahlte Energie und vermeidet gefahrliche Potenziale die sich
auf langen Leitungen aufbauen oder durch fehlerhafte Verdrahtung entstehen kénnen.
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10. Fehlerbeschreibung

10. Fehlerbehebung

Fehlerbeschreibung MaBRnahmen

Das Gerat zeigt einen « Der Eingang hat einen sehr grolRen Messwert, Uberprufen

permanenten Uberlauf
an.

Sie die Messstrecke.

Der Anzeigebereich von 999 bzw. der vorgegebene Mess-
bereich wird Uberschritten, kontrollieren Sie die Stutzstellen
bzw. gewahlten Eingangstypen und den Signalbereich.

Es sind nicht alle aktivierten Stutzstellen parametriert.
Prufen Sie ob die dafur relevanten Parameter dafur richtig
eingestellt sind.

Das Gerat zeigt einen
permanenten Unterlauf
an.

Der Eingang hat einen sehr kleinen Messwert, Uberprufen
Sie die Messstrecke.

Der Anzeigebereich von -1999 bzw. der vorgegebene
Messbereich wird unterschritten, kontrollieren Sie die
Einstellungen.

Es sind nicht alle aktivierten Stlutzstellen parametriert.

Prifen Sie ob die daflr relevanten Parameter richtig
eingestellt sind.

Das Gerat zeigt LBRin
der 7-Segmentanzeige

Kontrollieren Sie, ob der richtige Eingangstyp gewahlt ist.
Nur Temperaturmessungen und 4...20 mA zeigen diese
Fehlermeldung an.

Kontrollieren Sie die Verdrahtung auf Kontakt oder richtigen
Anschluss.

Das Gerat zeigt HELP in
der 7-Segment-anzeige.

Das Gerat hat einen Fehler im Konfigurationsspeicher
festgestellt, fihren Sie einen Reset auf die Defaultwerte
durch und konfigurieren Sie das Gerat entsprechend lhrer
Anwendung neu.

Parameter fur die
Parametrierung des
Eingangs sind nicht
verfugbar.

Die Programmiersperre ist aktiviert.
Korrekten Code eingeben.

Das Gerat zeigt ERRTin
der 7-Segment-anzeige.

Bei Fehlern dieser Kategorie bitte den Hersteller
kontaktieren.

Das Gerat reagiert nicht
wie erwartet.

Sollten Sie sich nicht sicher sein, dass zuvor das Gerat
schon einmal parametriert wurde, dann stellen Sie den
Auslieferungszustand wie im Kapitel 7 beschrieben ist

wieder her.

Bei der Thermoelement-
messung gibt es héhere
konstante Messab-
weichungen.

Entfernen Sie starke Warme- oder Kaltequellen aus der
direkten Umgebung des Gerates.

Reduzieren Sie die Schaltleistung der Relaisschaltpunkte
auf moglichst unter 10 mA, da héhere Schaltstrome zu einer
verstarkten lokalen Erwarmung und damit zu einem
grélReren Fehler bei der Vergleichsstellenmessung flhren.

Sind die Abweichungen im Betrieb dauerhaft und konstant,
so kann Uber den Offset die Vergleichsstellenmessung
korrigiert werden.
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